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1 Zakladni informace

Servomotor je rotacni akéni Clen, ktery umoznuje presné fizeni thlu natoceni, ithlové rychlosti a thlového
zrychleni. Sklada se z motoru a senzoru polohy natoceni. Signil ze senzoru je pomoci zpétné vazby priveden
na regulator motoru, ktery porovnava skutecnou polohu s zddanou polohou a na zdkladé jejich rozdilu ridi
méni¢, ¢imz nastavuje polohu na zddanou. Serva se nejcastéji pouzivaji v . CNC strojich nebo v modelarstvi.

Vice informaci naleznete napiiklad v [1, 2]

Servo je obvykle fizeno PWM signalem. Sitka pulsii (v logické 1) udéva thel natoGeni serva, piicemz
rozsah hodnot zavisi na konkrétnim typu serva (hranice obvykle lezi mezi 0,5 — 2,5 ms). Perioda pulza zavisi
na konkrétnim typu serva, obvykle je to priblizené 20 ms. Ukazka nastaveni polohy serva v zavislosti na sifce

pulzu je znézornéna na obr. 1.
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Obrazek 1: Tlustrace zdvislosti natoceni serva na Sifce pulzu [3]

2 Parametry serva HS-85MG

Hitec HS-85MG je analogové micro servo s kovovymi prevody a kulickovymi lozisky 1xBB. Rozméry serva jsou
29 x 13 x 30 mm a hmotnost 21,8 g. Napajeci napéti lze volit v rozsahu 4,8 — 6 V. Ridici napéti lze volit v
rozsahu 3 — 5 V. Motor je fizen PWM, pii¢emz perioda pulst je 20 ms. SiFka pulst (v logické 1) je 900 — 2100

s, coz odpovida rozsahu 120°. Vice informaci o servu naleznete napriklad na [4].Servo je zobrazeno na obr. 2.

Obrézek 2: Servo HS-85MG [7]
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3 Popis knihovny pro praci se servem

Pro fizeni serva lze pouzit knihovnu hs85mg.h vyuzivajici knihovnu mbed.h. Tato knihovna obsahuje vSechny
funkce potrebné pro inicializaci serva a jeho nasledné rizeni. Hlavickovy soubor obsahuje rovnéz priklad pouziti

knihovny a fizeni serva pre UART.

3.1 Inicializace serva

Servo lze inicializovat pomoci funkce void init_servo(DigitalOut *pin) jejimz jedinym parametrem je ad-
resa na objekt tfidy DigitalOut, ktery definuje pin, na ktery je pripojen fidici kontakt serva. Inicializaci je

automaticky servo nastaveno na thel 0°.

3.2 Ovladdani serva

Servo lze ovladat pomoci funkce int set_angle(int angle) jejimz jedinym parametrem je tihel ve stupnich
na ktery ma byt servo nastaveno. Vzhledem k mechanickym omezenim serva je maximéalni povoleny rozsah thlu
0—120°. Na vstupu funkce je kontrolovano, zda je hodnota proménné angle v rozsahu 0 — 120. Pokud je zadand
hodnota mimo rozsah, vraci funkce hodnotu —1, v pripadé spravné zadané hodnoty vraci 0 a servo je nastaveno

na pozadovany uhel.

4 Priklad pouziti knihovny

Priklad pouziti knihovny hs85mg.h je vlozen primo na zacatek tohoto souboru. V tomto piikladu je motor
tizen piikazy pres UART a nésledné poskytuje zpétnou vazbu o tom, zda bylo servo nastaveno na pozadovanou
hodnotu, ¢i nikoli. Na obr. 3 je ukazka typického pribéhu komunikace po UART pfi fizeni serva pomoci tohoto

programu.
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Obrézek 3: Ukédzka fizeni pres UART
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