Senzor hladiny
vody

indikace na displeji, servem, nebo v mobilu
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Senzor - dva draty, do vody jde j
izolovana cast (zobrazeny dveé varianty)




Oscilator s 74HC132

C - pevny C (47pF + senzor 20-40pF napr.)
napajejte z 3V3 z PICO (nozicka 36 - 3V30UT
R - zkuste 10k-1M

CONTROL

N OO o BWN =

(TOP VIEW)



Jestli nam to kmita, na to se
mrkneme pomoci osciloskopu

» vyzkousime osciloskop v Raspberry PICO
» https://embedded.fel.cvut.cz/SDI/RP_PICO/webscope

» stahnout uf2 soubor, zapnout PICO se stisknutym
tlacitkem BOOT, PICO s k PC pripoji jako Flashdisk, na
néj uf2 soubor pretahnout

» spustit a signal pripojit na Ch1
» Ch1 pin c. 31, Ch2 pin ¢. 32, Ch3 pin ¢. 34



https://embedded.fel.cvut.cz/SDI/RP_PICO/webscope

zmeérte pribliznou frekvenci oscilaci!
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https://embedded.fel.cvut.cz/SDI/RP_PICO/webscope

Program frekvence

» pouzijte Thonny a do PICO nahrajte kod frequency

» ten pomoci PIO modult méri frekvenci a vypisuje do konzole -
souhlasi s Vami namérenou hodnotou?

méri pocet pulzt za dobu 1000ms

pripojte signal z oscilatoru na nozicku 20 - GP15

» POKUSTE se prepocitat frekvenci na vysku hladiny - treba v mm ne
procentech.

(zjistit ,,citlivost” a ,,offset“ a pouzit linearni aproximaci




Zobrazeni na OLED displeji

4 vyvody k zapojeni

Vcc - 3V3

GND - GND

SCL - GP9- noha 12

SDA - GP8 - noha 11

+ rezistor cca 2k2 z 3V3 na SDA
+ rezistor cca 2k2 z 3V3 na SCL
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,,Zobrazeni* na servu

» PWM pro rizeni

frekvence 50Hz

strida 1-1.9ms z 20ms periody

to je 3276- 6200 z 65535 (funkce pro nastavovani stridy
bere 0-65535 - u16 cislo)
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Prechod serva mezi dvema
stavy

servo = PWM(Pin(2)) # 1-2ms 1.5ms CENTER +that is 4915
servo.freq(59)

servo.duty ul6(4915)

if(state):
servo.duty_ule(3560)
state =6

else:

servo.duty ulée(6000)
state =1




Zobrazeni na mobilu - WiFi

» viz hodina RGB lampicka - prenos dat pres sériovou linku




